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INTRODUCCION



Objetivos

General

Identificar la velocidad optima frente a las capacidades del hardware que utiliza el
SOMTA. Mediante pruebas de campo para definir las configuraciones que se
podrian disponer.

Especificos

Identificar la relacion entre las caracteristicas del software y la velocidad maxima de
giro que acepta el sistema en base al hardware del equipo de procesamiento
disponible para optimizar el proceso de toma de datos.

Evaluar el costo del hardware minimo de procesamiento requerido frente al costo del
hardware de procesamiento que se dispone para recomendar una configuracion
optima.

Elaborar un manual basico de operacion con velocidades oOptimas mediante el
descrimen de las pruebas para lograr una operacion optima del SOMTA.



Justificacion

., . ’ Prevencion riesgos y
Medicion antropometrica enfermedades ocupacionales



Justificacion

. _ ’ Prevencion riesgos y
Medicion antropometrica enfermedades ocupacionales



Tiempo medicion +-60 minutos por
procesos manuales

—>

SOMTA elimina costo (tiempo,
trabajador y técnicos especializados)




Tiempo medicion +-60 minutos por
procesos manuales

— SOMTA elimina costo (tiempo,
trabajador y técnicos especializados)

Evaluacion de diferentes
configuraciones de
velocidad de giro




ADECUACION Y AUTOMATIZACION DEL SOMTA

Armado de gabinete de control



Armado de gabinete de control




Rotulacion y sefializacion




Plug and Play




PRUEBAS Y TOMA DE DATOS

Prueba de funcionamiento



Prueba de funcionamiento

19.54 FPS




Hardware de unidad de
procesamiento

Velocidad de giro de la
plataforma

Modificado por

Luz del ambiente
Distancia del escaner a plataforma
Caracteristicas fisicas de la persona de
prueba




Especificaciones tecnicas SOMTA

B Voltaje de | Sentido de | Velocidades el Tiempo Amperaje maximo de
e alimentacion giro de giro P | alg giro | tomacorrientes auxiliares
! 122
Baja 1 =
Sistema Optico mecanico . R Horario 1.00
para toma de medidas (220 Vac) Media 1 g 6 A (220 Vac)
antropométricas. SOMTA e Antihorario et
Alta
1 30 seg

Manual




Especificaciones técnicas SOMTA

] Voltaje de | Sentido de | Velocidades B Tiempo Amperaje maximo de
Equipo . . . . Revoluciones . i .
alimentacién giro de giro de giro | tomacorrientes auxiliares
. 122

Baja 1 :
Sistema optico mecanico Mot Horario ;:n;a
para toma de medidas (220 Vac) Media 1 '. 6 A (220 Vac)
antropométricas. SOMTA & Antihorario Lt

Alra

1 30 seg

Manual

SOMTA (Sistema optico mecanico

para toma de medidas

antropometricas)
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Toma de Datos

Bipedestacion

19.54 FPS




Toma de Datos

Bipedestacion

19.54 FPS

4 Unidades de procesamiento
2/3 velocidades
Sedestacion. Bipedestacion




Unidades de CPU A: Unidad de gama alta

CPU B: Unidad de gama media (SOMTA)
CPU C: Unidad de gama media portatil
CPU D: Unidad de gama baja

Procesamiento




Unidades de
procesamiento

validas

CPUA CPUB

Mejores Resultados Resultados aceptables

[



CPUA

Mejores Resultados

R SAinal



Articulo Cantidad Costo

CPU 1 $ 1.064,82

Plataforma ] $ 4.365,79

S 5430,61




CPUB

Resultados aceptables



Articulo Cantidad Costo

CPU 1 $ 766,12

Plataforma ] §$ 4.365,79

S _5.131,92




CONCLUSIONES

De acuerdo a los 4 equipos de procesamiento se realizaron las pruebas con las 3
velocidades planteadas con la persona de prueba en posicion de sedestacion y
bipedestacion. Donde se encontrd que el SOMTA no puede funcionar si se lo utiliza con
un equipo de procesamiento (CPU) basica o de gama baja (CPU “D”").

Posterior al analisis de costos del equipo de procesamiento que forma parte del SOMTA
(CPU “B”) con el equipo de procesamiento de gama alta (CPU “A”) que se utilizaron en
las pruebas, se ha encontrado que para economizar en presupuesto se puede utilizar el
CPU “B” lo cual permitira obtener resultados y tiempos aceptables, a costos moderados.

El manual de operacion del SOMTA permitira que cualquier usuario proceda a trabajar
con el sistema y pueda comprender el funcionamiento del mismo, utilizarlo luego de una
corta induccion y capacitacion en su utilizacion.



RECOMENDACIONES

Se recomienda para futuras versiones del SOMTA realizar mejoras en la plataforma de
giro, ya que al aligerar la misma y con utilizacion de menos recursos su costo puede
bajar, lo que incrementara su viabilizacion economica.

Se recomienda utilizar el SOMTA en lugares donde no existan objetos que sea captados
por el escaner y que puedan afectar a la toma de datos.

Se recomienda solamente que personal capacitado y autorizado manipule y /o traslade
al SOMTA. Ya que de esta manera se evitaran dafnos fisicos que puedan comprometer
el estado y funcionamiento del SOMTA.

Se recomienda que la persona a ser medida permanezca inmovil durante el giro de la
plataforma para que la toma de datos no tenga modificaciones, y la reconstruccion en
3D pueda ser realizada adecuadamente.



"Que la seqguridad de

Alejandro Rivadeneira  Procesos sea el primer
pensamiento que guia

nuestra labor"
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