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PROBLEMA

Sanciones economicas,
suspension o cierre de la planta Baja de produccion.

Incremento de Enfermedades
Ocupacionales.

de produccion.

FECTOS

(

o

T

Los trabajadores de las plantas de

produccion autopartista estan expuestos
al riesgo ergonémico en relacion a la

manipulacion de materiales.

|

Falta de identificacion y medicion de Falta de implementacion de ayudas Disefo inadecuado de las
riesgos ergonomicos ergonémicas en el proceso analizado. instalaciones, maquinarias y

i /
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\l

Falta de conocimiento por parte de
los trabajadores.
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O ISEK EL PROBLEMA
(diagndstico)

Area de produccion:
Linea de ejes

El estudio se realiza

Ensamble de 45 ejes
en una empresa que

diferenciales como

ensambla ejes
diferenciales

diferenciales Op.
30,60,65,65.1,100

minimo
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OBJETIVO GENERAL

Determinar el nivel de riesgo ergondmico en el puesto de operario de
produccion en el sector automotriz mediante la aplicacion de metodologia
especifica, para proponer medidas correctivas para la reduccion del mismo.

OBJETIVOS ESPECIFICOS

ldentificar y determinar el nivel de
riesgo ergondmico en el puesto de

trabajo operario de produccion linea
de Ejes Diferenciales.




UNIVERSIDAD
INTERNACIONAL

%P ESEK

TIPO DE ESTUDIO

Tipo de estudio: Investigacion descriptiva ya que detalla procesos que se realizan en la empresa, va enfocado al
levantamiento manual de cargas, realizado en dicho puesto de trabajo, sin realizar comparaciones con otros grupos
estudiados.

Factor de riesgo
ergonémico

Levantamiento Manual de Cargas
NIOSH

Andlisis de

riesgos

Caélculo del Limite de peso
recomendado

« PASO 1

Evaluacion
Especifica

Ecuacion NIOSH

Evaluacion

Identificacion de
Peligros

Checklist UGT

Répida
Checklist UGT

Nivel de Riesgo

Calculo Indice de levantamiento
« PASO 2

Nivel de Riesgo

PASO 3
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METODO

Método Inductivo — Deductivo, ya que los
datos serdn recogidos directamente del

puesto de trabajo del operario de produccion
de la linea de ejes diferenciales.
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POBLACION Y MUESTRA
(Universo)

El presente estudio consta de un Caso de
estudio ya que el analisis se realizara a un

solo trabajador que realizar varias
actividades dentro de una linea de

produccion.




EVALUACION DE RIESGO
ERGONOMICO
OPERARIO DE PRODUCCION EJES
DIFERENCIALES
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ECUACION NIOSH

PASO 1. NIOSH 1994
LPR= LC*HM*VM*DM*AM*FM*CM FORMULA GENERAL
LPR/RWL : Limite de peso recomendado
LC: Constante de carga
HM: Factor de distancia horizontal
VM: Factor de altura
DM: Factor de desplazamiento vertical
AM: Factor de asimetria
FM: Factor de frecuencia
CM: Factor de agarre
PASO 2. Indice de levantamiento
IL= PC/RWLo LPR
IL: indice de levantamiento
PC: Peso de la carga
RWL o LPR: Limite de peso recomendado
PASO 3

Indice de Levantamiento
IL <=1 Riesgo limitado
Mayor a 1 IL < 3 Riesgo

moderado

(INSHT, 1998)
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Origen Destino
32 32 Distancia horizontalgp,
90 110 Distancia verticalem
0 32 Angulo de asimetria (A)°
Regular| Regular Tipo de agarre
Frecuencia (lev/min.) Peso de la carga
1 19,5 kg
Duracién de la tarea ¢ Control significativo en el destino?
corta Si
Poblacién
General
N° Actividad LC| HM | VM |DM| AM | FM |CM|=|LPR*|PESO | INDICE DE LEVANTAMIENTO
Operacion 30 Origen 23|0,78(0,96| 1 1 /094 1 16,19 19,5 143
Operacion 30 Destino 23(0,78| 0,9 1109|094 1 13,66 ! ’
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SEK Operacion 60

Origen Destino
35 42 Distancia horizontalem
110 120 Distancia verticalcm
0 32 Angulo de asimetria (A)°
Regular| Regular Tipo de agarre

Frecuencia (lev/min.) Peso de la carga

1 23 kg

Duracién de la tarea ¢ Control significativo en el destino?

corta Si
Poblacién
General
N° Actividad Lc[Hm] vm om] amT FmTem]=

=(LPR*|PESO | INDICE DE LEVANTAMIENTO
0,94| 1 13,82

094| 1 10,16 = 2,26

Operacién 60 Origen 23| 0,71| 0,9 1 1
Operacion 60 Destino 23/ 0,6 [0,87| 1 | 0,9
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SEK Operacion 65

S = W : —
= ? :
Origen Destino
34 34 Distancia horizontalgm
93 105 Distancia verticalgm
0 40 Angulo de asimetria (A)°
Regular| Regular Tipo de agarre

Frecuencia (lev/min.) Peso de la carga

1 27 kg

Duracioén de la tarea ¢ Control significativo en el destino?

corta Si
Poblacién
General
N° Actividad LC| HM | VM |DM| AM | FM |CM|=|LPR*|PESO| INDICE DE LEVANTAMIENTO
Operacidn 65 Origen 23|0,74(0,95| 1 1 (094 1 15,20 27 213
Operacién 65 Destino 23/0,74/0,91| 1 |0,87|0,94| 1 12,67 ’
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|
i
]
|
Origen Destino
30 33 Distancia horizontalcm
88 83 Distancia verticalcm
0 32 Angulo de asimetria (A)°
Regular| Regular Tipo de agarre
Frecuencia (lev/min.) Peso de la carga
1 28 kg
Duracién de la tarea ¢ Control significativo en el destino?
corta Si
Poblacién
General
N° Actividad LC|HM | VM [DM| AM | FM |CM|=|LPR*|PESO | INDICE DE LEVANTAMIENTO
Operacién 65.10rigen |23/0831096] 1 | 1 J0,94| 1 | |1723 o 193
Operacién 65.1Destino [23/0,76[0,98] 1 [ 09 |094| 1 | |1449 ’
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Operacion 100
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Origen Destino
32 34 Distancia horizontalcy,
83 101 Distancia verticalcm
0 25 Angulo de asimetria (A)°
Regular| Regular Tipo de agarre

Frecuencia (lev/min.)

Peso de la carga

1

435 kg

Duracién de la tarea

¢ Control significativo en el destino?

corta Si
Poblacién
General
N° Actividad Lc|HM]| vm |DM| AM

Operacion 100 Origen 23|0,78(0,98( 1

[N

Operacion 100 Destino 23| 0,74 0,92

0,92

FM |CM |=|LPR*| PESO | INDICE DE LEVANTAMIENTO
0,94) 1 16,53 435
0,94) 1 13,54




PESOS LEVANTADOS

Peso Kg.

Operacion 30
14%

Operacion 100
31%

Operacion 60
16%

Operacion 65

Operacion 65.1
19%

20%

M Operacion 30 M Operacion 60 M Operacion 65 Operacion 65.1 M Operacion 100

Actividad Peso Kg.
Operacién 30 19,5
Operacién 60 23
Operacién 65 27
Operacién 65.1 28
Operacién 100 43,5
TOTAL 141

45 Unidades x 141 Kg Unidad = 6 345 Kg jornada
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RESULTADOS

= Se realizo la evaluacion ergonomica de manipulacion manual de cargas y se obtuvieron los
siguientes resultados:

OPERARIO DE PRODUCCION LINEA DE EJES DIFERENCIALES
Act. N° Actividad LC|HM| VM |DM|AM | FM |CM|=|LPR*|PESO | iINDICE DE LEVANTAMIENTO
0] ion 30 Ori 23/ 0,78(0,96| 1 1 (09%| 1 16,19
Seri 1| —OPeradon 30 Origen 195 1,43
Operacion 30 Destino 2310,781 09 1 (09 (094| 1 13,66 !
0] ion 60 Ori 23|10,71( 09| 1 1 10%| 1 13,82
Serie 3j——Parocon - —TI8eN 23 2,26
Operacioén 60 Destino 231061087 1 (09(094]| 1 10,16
0] ion 65 Ori 2310,74(0,95| 1 1 (0% 1 15,20
Serie 5j——t—ocon 2> —TIEeN 27 2,13
Operacién 65 Destino 23(0,7410,91| 1 (0,87|094| 1 12,67
. Operacion 65.1 Origen 2310,8310,9 | 1 11094 1 17,23
Serie 7 > . 28 1,93
Operacién 65.1 Destino  |23]|0,76(0,98| 1 [ 0,910,94| 1 14,49
. Operacion 100 Origen 2310,7810,98( 1 11094 1 16,53
Serie 9 — - 43,5
Operacién 100 Destino 23(0,7410,92] 1 (0921094 1 13,54

PASO 3

Indice de Levantamiento

IL <=1 Riesgo limitado

Mayor a 1 IL < 3 Riesgo

moderado

Si“IL” es menor o igual a 1, la tarea puede ser realizada
por la mayor parte de los trabajadores sin ocasionarles
problemas
Si“IL" esta entre 1 y 3, la tarea pude ocasionar
problemas a algunos frabajadores. Conviene estudiar el
puesto de frabajo y realizar las modificaciones
pertinentes.
Si “IL" es mayor o igual a 3, la tarea ocasionard
problemas a la mayor parte de los trabajadores.



ECUADOR
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En la
identificacion
existe presencia
de factor de

riesgo
ergonomico.

CONCLUSIONES

Se evalla y mide
unicamente

manipulacion
manual de cargas

En la evaluacion
especifica
ergonomica de
MMC:

* Riesgo Moderado.-
Operacion
30,60,65,65.1

* Riesgo Acusado.-
Operacion 100

El Operador de
ejes diferenciales
realiza
aproximadamente
45 unidades.

El 100% de las
operaciones
analizadas se

realiza
manipulacion
manual de cargas.




RECOMENDACIONES
Reduccion del riesgo ergonomico.
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POBLACION MASCULINA

Las Operaciones Evaluadas se realizaron en base @
la poblacion masculina, la cual dentro de método
utilizado es la menos vulnerables a la sobrecarga
biomecdanica.

Con esta recomendacion el nivel de riesgo
se ve mitigado por el proyecto llamado
“Ayudas ergonomicas”, eliminando la MMC
con un brazo neumdatico el cual levanta los
productos para su ensamble.
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MONORRIEL CURVO

MONORIEL CURVO cor. sz sooes

Fahbricacion de MOMNDRIEL para movimiento de partes. Miedidas:
Long. Total: 9,5 mts / Altura atl 2,5 mts  [&pros.)

Incluye:
*Disefio

*Instalacion

*Entrega de obra

*2 carros testeros articulados

* 4 Rieles 1PN de 2,2 mits o [rectas)

* 1 Riel IPM de 1,5 mits (curva]

* 4 patas de 3 mits. |arc)

*Montaje y materiales de la estructura. .
*Pintura Anticorrosiva. e

4700

Construccion:

» Se deberd aprobar las
cotizaciones

= Dentro del proyecto se
considerard las memorias
técnicas estructurales

» Calificacion del soldador
= Tipos de materiales

» Respaldo de dreas:
Mantenimiento, Ingenieria y
Seguridad y Salud Ocupacionadl

iy

Grdfico: Elaborado por el proveedor STF.
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BRAZO NEUMATICO

BRAZO NEUMATICO 1200mim 500 kg
Kit pars instalacion de 1 brazo Corsto 1 MG
) . 3200
Inplementos neumaticos
*zilindro neumatico
*brazo articulzdo
*1 base para toma de carcasa diferencial i 3
. _— -
*Instalacion 1
=74
o
|
o

Grdfico: Elaborado por el proveedor STF.

= Mantenimiento y Medidas de

Seguridad:

= Mantenimientos preventivos
estructurales

» Verificar bases del monorriel estén
anclados al suelo

» Cables de acero de seguridad en
los elementos colgantes para
evitar la caida accidental de los
MisMos por ruptura.

= Enfrenamiento del operario para
le manejo del brazo neumatico.
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GRACIAS POR SU ATENCION



