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Un Producto de



Fortaleza 
en la cual 

usted 
puede 

confiar

Los malacates a tornillo sin fin Rufnek® cuentan con el 
respaldo y fortaleza de TWG, líder mundial en malacates, 
cajas de engranajes, y sistemas de control eletrónico 
para guas, la construcción, y de equipamiento para 
camiones. En sus plantas de fabricación de última 
tecnología ubicadas en Oklahoma, TWG diseña y produce 
equipos y componentes que cuentan con la confianza de 
las industrias más grandes del mundo.

TWG cuya sede se encuentra en Tulsa. Oklahoma está 
compuesto por seis compañías que se especializan 
en malacates y sistemas electrónicos de soporte 
específicos para la industria. Estas seis compañías 
son DP Winch, Gear Products, Inc., Greer Company, 
Pullmaster Winch, LANTEC Winch & Gear, Inc. y Tulsa 
Winch, Inc. 

TWG es parte de Dover Corporation, una corporación 
multimillonaria que cotiza en la bolsa de Nueva York 
(NYSE, por sus siglas en inglés) y que fabrica una diversa 
gama de productos y componentes para uso comercial e 
industrial.



Entonces, ¿por qué confiaría su flota de vehículos 
petroleros a otro producto que no fueran los 
malacates Rufnek®?

En Tulsa Winch nos tomamos la seguridad con 
seriedad, y esto se nota. Nuestros malacates a tornillo 
sin fin Rufnek® son tan robustos y confiables como 
lo indica su nombre, y están diseñados para brindar 
el más alto nivel de seguridad y rendimiento que 
demandan en la actualidad los administradores de 
flotas vehiculares.

A diferencia de otros malacates, los malacates a 
tornillo sin fin de Rufnek® están desde un comienzo 
diseñados para trabajar bajo las condiciones más 
duras y en los terrenos más hostiles. Fabricamos 
nuestros malacates y accesorios para servicio pesado 
con la construcción de calidad y la resistencia superior 
que usted necesita para que se haga el trabajo, para 
que se haga bien y para que se haga de manera 
segura.

Usted quiere 
un malacate 
que trabaje 

tan duro 
como usted.



En TWG seguimos elevando el 
estándar de desempeño de los 
malacates… y así ha sido durante 
casi 75 años.

Los malacates planetarios Rufnek® 
están diseñados específicamente 
para la Industria Petrolera mundial. 
En los terrenos más hostiles, en 
los proyectos más desafiantes, los 
malacates planetarios Rufnek® 
fijan un nuevo parámetro para 
una operación segura, confiable, 
y  cuando se exige el mejor 
rendimiento.

Apoyo técnico y 
atención al cliente

+1.918.298.8300

Malacates a tornillo 
sin fin Rufnek® 

Características avanzadas y 
beneficios superiores

Acople mecánico o paquetes integrales con motor hidráulico 
y controles a aire para la operación del embrague y del freno 
de banda.

Ofrece flexibilidad óptima para seleccionar accionamientos 
apropiados para las aplicaciones.

Indicador de la posición del embrague. 

Provee medios visuales seguros para asegurar el acople 
positivo de embrague.

Embrague deslizante con contramarcha.

Asegura un acople completo y parejo bajo carga.

Freno de aceite ajustable con acople automático cuando se 
revierte la potencia.

Aumenta la vida útil del freno y mejora el manejo de la carga.

Freno a tambor de accionamiento neumático.

Previene el anidamiento de los cables durante la operación con 
el carrete libre.

Integridad del producto. Integridad del servicio. Éstas son simplemente dos 
de las fortalezas que han convertido a Tulsa Winch® y a Rufnek® en las 
marcas que más confianza inspiran en la Industria Petrolera cuando se 
habla de sistemas de malacates.

Nuestros equipos de Apoyo Técnico y de Atención al Cliente siempre se en-
cuentran disponibles para contestar las preguntas que usted pueda tener 
acerca del equipo o para ayudarlo a mejorar la seguridad de su flota.



Resistentes, duraderos, 
permanentes.    
Los malacates a tornillo sin fin Rufnek®

están diseñados para duras aplicaciones 
petroleras y de tiro pesado, y están 
disponibles en capacidades de tiro 
de 10.000 a 130.000 libras.
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Precaución: aDVerTencia
Deje las últimas 5 vueltas del cable enrolladas en el 
tambor para ayudar al engranaje a contener la carga.

Los malacates y cabrestantes no se deben 
utilizar para levantar o mover personas.

Peso aproximado:  215 lb  Mecánico /227 lb Hidráulico

 1 10,000 4,536 21 6   23 7

 2 8,358 3,791 25 8   51 15

 3 7,176 3,255 29 9    83 25

 4 6,287 2,852 33 10    119 36

 5 5,594 2,537 37 11    160 49

Capa Fuerza de tiro Velocidad de línea Cap. de cable – .4375”ø

 (lb-in) (Nm) (lb-in) (Nm) (rpm)

1,618 183 1,100 124 max. 800

 Par de entrada– Par de entrada– Velocidad
 estático dinámico de entrada

 (∆ psi) (∆ bar) (gpm) (lpm)

 1,500 103 20 76

 Presión Flujo

ACCionAMiento hidráuliCo (14.9 CID Motor)

0.375 343 105

0.5 198 60

 Tamaño del cable (in) Capacidad (ft) Capacidad (m)

6.75 BBI x 14.28 FL x 14.32 W

inforMACión de rendiMiento ACCionAMiento MeCániCo
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Capacidad de tiro de 

10.000 libras 
(4.536 kg) 

 (lb)  (kg) (fpm)  (mpm)   (ft) (m)



Precaución: aDVerTencia
Deje las últimas 5 vueltas del cable enrolladas en el 
tambor para ayudar al engranaje a contener la carga.

Los malacates y cabrestantes no se deben 
utilizar para levantar o mover personas.
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Peso aproximado:  260 lb  Mecánico /276 lb Hidráulico

 1 15,000 6,804 17 5   29 9

 2 12,700 5,761 20 6   62 19

 3 11,006 4,992 23 7    101 31

 4 9,712 4,405 27 8    145 44

 5 8,989 4,077 30 9    194 59

 (lb-in) (Nm) (lb-in) (Nm) (rpm)

3,307 374 2,412 273 max. 600

 (∆ psi) (∆ bar) (gpm) (lpm)

 2,000 138 15 57

0.4375 269 82

0.5625 130 40

Capacidad de tiro de 

15.000 libras
(6.804 kg) 

Capa Fuerza de tiro Velocidad de línea Cap. de cable – .5”ø  Par de entrada– Par de entrada– Velocidad
 estático dinámico de entrada

 Presión Flujo

ACCionAMiento hidráuliCo (14.9 CID Motor)

 Tamaño del cable (in) Capacidad (ft) Capacidad (m)

6.75 BBI x 14.28 FL x 14.32 W

inforMACión de rendiMiento ACCionAMiento MeCániCo

 (lb)  (kg) (fpm)  (mpm)   (ft) (m)



Precaución: aDVerTencia
Deje las últimas 5 vueltas del cable enrolladas en el 
tambor para ayudar al engranaje a contener la carga.

Los malacates y cabrestantes no se deben 
utilizar para levantar o mover personas.

Peso aproximado:  520 lb  Mecánico /545 lb Hidráulico

 1 20,000 9,072 24 7   38 12

 2 17,130 7,770 28 9   83 25

 3 14,976 6,793 33 10    134 41

 4 13,302 6,034 37 11    192 59

 5 11,965 5,427 41 13    256 78

 (lb-in) (Nm) (lb-in) (Nm) (rpm)

5,539 626 4,000 452 max. 500

 (∆ psi) (∆ bar) (gpm) (lpm)

 2,225 153 25 114

.500 386 118

.5625 282 86
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Capacidad de tiro de 

20.000 libras
(9.072 kg) 

Capa Fuerza de tiro Velocidad de línea Cap. de cable – .625”ø  Par de entrada– Par de entrada– Velocidad
 estático dinámico de entrada

 Presión Flujo

ACCionAMiento hidráuliCo (14.9 CID Motor)

 Tamaño del cable (in) Capacidad (ft) Capacidad (m)

6.75 BBI x 14.28 FL x 14.32 W

inforMACión de rendiMiento ACCionAMiento MeCániCo

 (lb)  (kg) (fpm)  (mpm)   (ft) (m)



Precaución: aDVerTencia
Deje las últimas 5 vueltas del cable enrolladas en el 
tambor para ayudar al engranaje a contener la carga.

Los malacates y cabrestantes no se deben 
utilizar para levantar o mover personas.

Peso aproximado:  650 lb  Mecánico /678 lb Hidráulico

 1 30,000 13,608 11 3   45 14

 2 25,074 11,374 13 4   99 30

 3 21,534 9,768 15 5    161 49

 4 18,870 8,559 17 5    233 71

 5 16,793 7,617 19 6    313 95

 (lb-in) (Nm) (lb-in) (Nm) (rpm)

8,153 921 5,851 661 max. 400

 (∆ psi) (∆ bar) (gpm) (lpm)

 1,750 121 20 76

0.5625 493 150

0.625 450 137
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Capacidad de tiro de 

30.000 libras 
(13.608 kg) 

Capa Fuerza de tiro Velocidad de línea Cap. de cable – .75”ø  Par de entrada– Par de entrada– Velocidad
 estático dinámico de entrada

 Presión Flujo

ACCionAMiento hidráuliCo (14.9 CID Motor)

 Tamaño del cable (in) Capacidad (ft) Capacidad (m)

6.75 BBI x 14.28 FL x 14.32 W

inforMACión de rendiMiento ACCionAMiento MeCániCo

 (lb)  (kg) (fpm)  (mpm)   (ft) (m)



Precaución: aDVerTencia
Deje las últimas 5 vueltas del cable enrolladas en el 
tambor para ayudar al engranaje a contener la carga.

Los malacates y cabrestantes no se deben 
utilizar para levantar o mover personas.

Peso aproximado:  1,076 lb  Mecánico /1,138 lb Hidráulico

 1 45,000 20,412 20 6   44 13

 2 37,597 17,054 23 7   97 30

 3 32,280 14,642 27 8    158 48

 4 28,281 12,828 31 9    228 69

 5 25,163 11,414 35 11    306 93

 (lb-in) (Nm) (lb-in) (Nm) (rpm)

13,089 1,479 9,458 1,069 max. 400

 (∆ psi) (∆ bar) (gpm) (lpm)

 2,325 160 40 265

 0.75 442 135

 1.0 291 89
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Capacidad de tiro de 

45.000 libras
(20.412 kg) 

Capa Fuerza de tiro Velocidad de línea Cap. de cable – .875”ø  Par de entrada– Par de entrada– Velocidad
 estático dinámico de entrada

 Presión Flujo

ACCionAMiento hidráuliCo (14.9 CID Motor)

 Tamaño del cable (in) Capacidad (ft) Capacidad (m)

6.75 BBI x 14.28 FL x 14.32 W

inforMACión de rendiMiento ACCionAMiento MeCániCo

 (lb)  (kg) (fpm)  (mpm)   (ft) (m)



Precaución: aDVerTencia
Deje las últimas 5 vueltas del cable enrolladas en el 
tambor para ayudar al engranaje a contener la carga.

Los malacates y cabrestantes no se deben 
utilizar para levantar o mover personas.

Peso aproximado:  1,346 lb  Mecánico /1,441 lb Hidráulico

 1 65,000 29,484 22 7   40 12

 2 53,194 24,129 27 8   90 27

 3 45,010 20,417 32 10    148 45

 4 39,008 17,694 37 11    215 66

   5* 34,491 15,612 42 13    291 89

 (lb-in) (Nm) (lb-in) (Nm) (rpm)

15,159 1,713 10,954 1,238 max. 400

 (∆ psi) (∆ bar) (gpm) (lpm)

 2,700 186 55 208

0.875 306 93

1.125 188 57
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Capacidad de tiro de 

65.000 libras
(29.484 kg)  

Capa Fuerza de tiro Velocidad de línea Cap. de cable – 1.0”ø  Par de entrada– Par de entrada– Velocidad
 estático dinámico de entrada

 Presión Flujo

ACCionAMiento hidráuliCo (14.9 CID Motor)

 Tamaño del cable (in) Capacidad (ft) Capacidad (m)

6.75 BBI x 14.28 FL x 14.32 W

inforMACión de rendiMiento ACCionAMiento MeCániCo

 (lb)  (kg) (fpm)  (mpm)   (ft) (m)

*La capa no cumple el requisito del SAE J706.



Precaución: aDVerTencia
Deje las últimas 5 vueltas del cable enrolladas en el 
tambor para ayudar al engranaje a contener la carga.

Los malacates y cabrestantes no se deben 
utilizar para levantar o mover personas.

Peso aproximado:  1,975 lb  Mecánico /2,076 lb Hidráulico

 1 100,000 45,360 7 2   49 15

 2 81,866 37,134 9 3   108 33

 3 69,271 31,421 10 3    179 55

 4 60,035 27,232 12 4    260 79

 5 52,972 24,028 14 4    352 107

 (lb-in) (Nm) (lb-in) (Nm) (rpm)

20,100 2,271 14,500 1,639 max. 400

 (∆ psi) (∆ bar) (gpm) (lpm)

 1,750 121 40 151

 0.875 487 148

 1.125 321 98

Capacidad de tiro de 

100.000 libras
(45.360 kg) 
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Capa Fuerza de tiro Velocidad de línea Cap. de cable – 1.0”ø  Par de entrada– Par de entrada– Velocidad
 estático dinámico de entrada

 Presión Flujo

ACCionAMiento hidráuliCo (14.9 CID Motor)

 Tamaño del cable (in) Capacidad (ft) Capacidad (m)

6.75 BBI x 14.28 FL x 14.32 W

inforMACión de rendiMiento ACCionAMiento MeCániCo

 (lb)  (kg) (fpm)  (mpm)   (ft) (m)



Precaución: aDVerTencia
Deje las últimas 5 vueltas del cable enrolladas en el 
tambor para ayudar al engranaje a contener la carga.

Los malacates y cabrestantes no se deben 
utilizar para levantar o mover personas.

Peso aproximado:  2,500 lb  Mecánico

 1 130,000 58,967 16 5   53 16

 2 106,578 48,343 19 6   118 36

 3 90,181 40,905 22 7    194 59

 4 78,158 35,452 26 8    283 86

 5 68,962 31,281 29 9    383 117

 (lb-in) (Nm) (lb-in) (Nm) (rpm)

25,120 2,838 17,368 1,962 max. 400

Capacidad de tiro de 

130.000 libras
(58.967 kg) 
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Capa Fuerza de tiro Velocidad de línea Cap. de cable – 1.25”ø  Par de entrada– Par de entrada– Velocidad
 estático dinámico de entrada

inforMACión de rendiMiento ACCionAMiento MeCániCo

 (lb)  (kg) (fpm)  (mpm)   (ft) (m)



HB544
Cojinete colgante de 1-1/4” diseñado para 
usar en los modelos RN10W al RN30W.

HB800
Cojinete colgante de 1-1/2” diseñado para 
usar en los modelos RN45W al RN100W.
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Modelo de malacate Número P eso Descripción
 de repuesto (approx./lb)

RN10W, RN15W 1246 100 HB-544 cojinete colgante, (1) rueda dentada, 11T, 1-1/4” diámetro, 
   (1) rueda dentada, 20T, 1-1/4” diámetro and 3-3/4’ cadena
RN20W 1084 100 HB-544 cojinete colgante, (1) rueda dentada, 10T, 1-1/4” diámetro,
   (1) rueda dentada, 18T, 1-1/4” diámetro and 4-1/2’ cadena

RN30W 1134 100 HB-544 cojinete colgante, (1) rueda dentada, 10T, 1-1/4” diámetro,
   (1) rueda dentada, 21T, 1-1/4” diámetro and 5’ cadena

RN45W, RN65W 4043 210 HB-800 cojinete colgante, (1) rueda dentada, 18T, 1-3/4” diámetro,
   (1) rueda dentada, 12T, 1-1/2” diámetro and 10’ cadena

RN45W, RN65W 4044 185 HB-800 cojinete colgante, (1) rueda dentada, 18T, 1-3/4” diámetro,
   (1) rueda dentada, 12T, 1-1/2” diámetro and 5’ cadena

RN100W 4045 210 HB-800 cojinete colgante, (1) rueda dentada, 18T, 2” diámetro,
   (1) rueda dentada, 12T, 1-1/2” diámetro and 10’ cadena

RN100W, RN130W 4046 185 HB-800 cojinete colgante, (1) rueda dentada, 18T, 2” diámetro,
   (1) rueda dentada, 12T, 1-1/2” diámetro and 5’ cadena

Grupo de accionamiento completo listo para instalar.

Línea motriz, cojinetes colgantes, ruedas dentadas 
y cadena.

Grupos de ACCionAMiento MeCániCo	

CoJinetes ColGAntes

Simplifica la instalación. Componentes certificados de fábrica.
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Modelo de malacate Número Peso Descripción
 de repuesto (approx./lb)

RN20W 41618 15 Cilindro de conmutación neumática, embrague y freno. (1)

RN30W 40285 15 Cilindro de conmutación neumática, embrague y freno. (1)

RN45W, RN65W 40246 23 Cilindro de conmutación neumática, embrague y freno. (1)

RN100W 40593 26 Cilindro de conmutación neumática, embrague y freno. (1) 

Sistema completo para convertir el malacate a 
configuración neumática.

Cilindros, tubería, accesorios, válvula de embrague 
y válvula dosificadora para la banda de freno.

JueGos de Control de Aire	

Grupo de accionamiento completo listo para instalar.

Incluye bomba, depósito, filtro y válvula de control.

Modelo de malacate Número Rotación Descripción
 de repuesto de la bomba

RN10W, RN15W 4094 Bidirectional 18 sistema gpm, depósito de 15 galones

RN20W, RN30W 4096 Bidirectional 30 sistema gpm, depósito de 25 galones

RN45W, RN65W, RN100W 4098/4099 RH/LH 60 sistema gpm, depósito de 50 galones

Grupos de ACCionAMiento hidráuliCo	

MontAJe de doble pAlAnCA

Permite la operación mecánica a distancia del 
malacate con trinquete y retén-traba.

Palancas, varilla roscada, horquilla, tuercas, 
arandelas, tornillos de cabeza y pasadores.



Los malacates que figuran en el folleto están optimizados para que puedan verse correctamente y no se muestran en escala. Todas las medidas están 
especificadas en pulgadas. Todos los malacates Rufnek® de Tulsa Winch® están diseñados de acuerdo con SAE J706. Debido a las mejoras de los 
productos, nos reservamos el derecho de realizar cambios sin previo aviso. Todos los derechos reservados. 38022 RN WORM GEAR 10-10

PO Box 1130  •  Jenks OK  74037-1130
Voice:  +1-918-298-8300
Fax:  +1-918-298-8367
www.team-twg.com

¿Tiene alguna pregunta?
Para hablar con un representante técnico de Tulsa Winch o bien para ordenar 

repuestos de Tulsa Winch, llámenos al +1.918.298.8300 o visite nuestra página de 

Internet en www.team-twg.com. 

Contáctese con sales@team-twg.com para otras opciones o configuraciones de montaje.

Código de modelos de Tulsa Winch

Bobinaje de cable
O=Sobre el tambor
U=Debajo del tambor

Tipo de motor
3. Geroler de una velocidad
X. Sin motor

Posición de la caja de engranajes 
(en relación con el camión)

L=Izquierda
R=Derecha

Dispositivo de embrague
M=Mecánico
A=Neumático

Ubicación del eje impulsor 
(en relación con el camión)
F=Frontal
R=Trasero
X=No corresponde

Tipo engranaje
W=Tornillo sin fin

Modelo básico

Tipo de impulso
H=Hidráulico
M=Mecánico

RN100  W H L X O A 3




